e» COURS &
FORMULAIRE DE GEOMETRIE (VERSION 4)

¢ Pour tous points A, BetCon a
Chasles: AB+BC=AC
 Dans un triangle ABC rectangleen Aon a:

Pythagore . BC? =AB® +AC?

. e . cOté adjacent AB
Trigonomeétrie : cosB)=———————=—

A coté opposé  AC
sin(B) = Loleoppose _ AL

Produit Scalaire : AB.AC=0 car A =90° / \

AB x AC
Aire = % (demi-rectangle)

e Dans un triangle ABC quelconque on a :

Base x Hauteur  AB x
2 2

Aire =

1 —_ —_
EIIAB/\ACII

7
o

 Dans un parallélogramme ABCD on a:

— —

AB = DC

Aire IIAB A AC)|

On se place désormais dans 'espace muni d’un repere (O; i, j, k).

» Deux vecteurs sont colinéaires (de méme direction) si et seulement si leurs coordonnées sont proportion-
nelles.

» Deux droites (AB) et (CD) sont paralleles si et seulement si les coordonnées des vecteurs AB et CD sont pro-
portionnelles.

» Trois points A, B et C sont alignés si et seulement si les coordonnées des vecteurs AB et AC sont proportion-
nelles.

¢ ABCD est un parallélogramme si et seulement si AB=DC

C. Aupérin Lycée Jules Fil 1/2
charlotte. auperin@Qac-montpellier. fr ICPI - 2019-2020 wicky-math.fr.nf


mailto:charlotte.auperin@ac-montpellier.fr
http://www.wicky-math.fr.nf
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» Soient deux points A(xa; ya;za) et B(xp;ys;zs) etIle milieu du segment [AB] alors :

XB — XA
— XpA+XB YA+YB A+ 2B
AB - et I( ; ; )
yB yA 2 2 2
ZB ~ 2A
X
o Silerepéreestorthonorméet AB| y alors lanorme du vecteur AB est  ||AB|| = AB =/ x2 + y? + z2
z

» Le produit scalaire de ABet F estle travail d'une force constante F surle déplacement AB. C’est un nombre.
Pour calculer le produit scalaire AB - AC on dispose de trois méthodes :

X x'

—Aveclescoordonnées:siA_ﬁ y etE y’ alors TB-E=XXI+YY/+ZZ/

z z

— Avec deux distances et un angle : AB-AC = AB x AC x cos (A)
— Avec H, le projeté orthogonal de C sur la droite (AB) :

AB-AC = +AB x AH Si le travail de AC sur AB est moteur, c’est un nombre positif

=—-AB x AH Sile travail de AC sur AB est résistant, c’est un nombre négatif

Dans les plan, toutes les formules précédentes sont les mémes, a ceci pres qu’il faut enlever tout ce qui
concerne la troisieme coordonnée z.

o Le produit vectoriel de deux vecteurs de I'espace ABet F estle moment d’une force F appliquée en B, par
rapport au point A. C’est un vecteur.
Il traduit 'aptitude d’'une force F appliquée en B, a faire tourner un syst¢éme mécanique autour du point A.
x x'
Si AB| y et AC| 5/ alors:

z z

yz'—zy
ABAAC| x'z—Z'x
xy' —yx'

On sait également que la norme du vecteur AB A AC vaut

IIAB AAC|| = AB x AC x |sin(A)|
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