Chapitre 6 wicky-math.fr.nf Correction

DEVOIR SURVEILLE 6 :
CORRECTION

@7 Exercice 1 : Points alignés (4 points)

—

1. Ona AB| ¥ 72

3 x+1
iesietseulementsi (x—2)(x+1)—-3x1=0 < ... & X*-x-5=0

)etﬁz

) Or A, B et C sont alignés si et seulement si AB et AC sont colinéaires

2. Onrésout 'équation ci-dessus: A= (-1)> —4x1x (=5) =21.

) +v21 1-v21
Donc les valeurs possibles pour x sont x; = et x; = 5
@7 Exercice 2 : Parallélisme (3 points)
1. Ona AB et CD On constate que CD = _EAB'
6 -9

Ces vecteurs sont colinéaires, on peut donc en conclure que les droites (AB) et (CD) sont paralleles.

2. ABCE est un parallélogramme si et seulement si AB =EC.

- — [ 4- =6
On pose (x; ¥) les coordonnées de E.  On doit donc avoir ( =AC o ) = .= { .
6 2-y y=-4
D’olt1 E(6; —4)
@7 Exercice 3 : Probléeme (13 points)
PARTIE A. Sans coordonnées
1. OnaBF =2BA +2AC + 5CA = —2AB — 3AC
2. Ona:
AG+2BG+3CG=0 < AG=-2BG-3CG
— AG=-2BA-2AG-3CA-3AG
> BAG=2AB+3AC
— AG=-AB+-AC
6 6
~— AG=-AB+-AC
3 2
3. Cffigure.

4. Ona 6A_é = 2@ + 3A_C) = —lﬁs — lﬁi = —6A_é Les vecteurs Iﬁi et A_é sont colinéaires de sens contraires.
Le quadrilatére AGBF est donc un trapeze.

PARTIE B. Avec coordonnées

1. Les points A, B et C ne sont pas alignés, donc (A;E,E) est bien un repere du plan.

1.
3’2
3. On cherche les coordonnées de ﬁ:’ Ona ﬁ:’ = KE + 13—15 =..= —ﬁé - 3A_é Donc F(-1;-3).

1
2. A(0;0), B(1,0), C(0,1) et G( —) d’apres la question 2 de la partie A.

-3
De plus, on sait que B € (BF) donc ses coordonnées vérifient 'équation de (BF) etona -3x1+2x0=c¢c <

— [ -2
4. BF ( ) qui est un vecteur directeur de (BF).  Donc (BF) a une équation du type —3x+2y = c avec c e R.
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c=-3.
Ainsi (BF) : =3x+2y =-3.
: . L. i . 3 3 3
5. a. Onregarde siles coordonnées de E vérifient I'équation de & : > x2— 3=~=3 #0. DoncE¢ 2.
3
On note K (x; —5) On sait que K € & donc ses coordonnées vérifient I’équation de & ie

3 3 3
—X—-—=0<= x=1. DoncK(l;——).
2 2 2

b. Un vecteur directeur de Y estii| 3 |etBF ( )
= -3
2

3
Or-1x-3——=x(-2) =3+3 =6 # 0 doncles droites (BF) et & sont sécantes. On cherche les coordonnées
(x; y) de leur point d’intersection, qui vérifient le systéme :

3
—-3x+2y=-3 2L — = — Li+L — = — y:__
3 Y <:2>{ 3x+2y=-3 éz{ SX+2y=3 = 14 DoncI( ,——)
5X+y=0 3x+2y=0 4y=-3 x=2 2
c. Ladroite ¥ passe par les points I et K.
9
K
F
I
B
A
C
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